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با توجه به سيستم ديناميكي خطي تعيين شده، با استفاده از روشهاي گسستهسازي و زمان نمونهبرداري مناسب، مدل زمان گسسته سيستم خود را بدست آوريد و موارد زير را بررسي و تحليل كنيد. توجه كنيد كه زمان نمونهبرداري چه تاثيري بر محل صفر و قطبهاي سيستم شما دارد. براي بررسي بهتر اثر نويز، در اين پروژه توصيه ميشود نويز با واريانس مناسب را يك بار توليد كرده و در مراحل ديگر از آن استفاده كنيد. 
شناسایی خارج خط
1- پارامترهاي سيستم را به روش مجموع مربعات خطا شناسايي كنيد. توجه كنيد كه در تمامي موارد زير خروجي سيستم داراي نويز است. واريانس نويز را نه خيلي كم و نه خيلي زياد درنظر بگيرید. 
2- با انتخاب وروديهاي مناسب، اثر PEبودن سيگنال را بر نحوه شناسايي بررسي كنيد (حداقل سه نوع)
3- اثر مرتبه مدل را بر شناسايي سيستم بررسي كنيد. (دو مورد براي under-parameterization و سه مورد براي over-parameterization در نظر بگيريد.)
4- اثر نويز رنگي را بر شناسايي سيستم بررسي نماييد.
شناسایی روی خط
5- با در نظر گرفتن وجود نويز در خروجي و انتخاب يك ورودي مناسب، سيستم را به روش RLSروي خط شناسايي كنيد. همگرايي پارامترها را بررسي كنيد. نتايج همگرايي را با معيار مناسب در جدول مقايسه كنيد.
6- خروجي سيستم تخمين زده شده را نيز بررسي كنيد. آيا لزومي بر همگرايي همزمان خروجي سيستم شناسايي شده و واقعي و همگرايي پارامترهاي سيستم وجود دارد؟ اين مورد را نيز به طور مناسب نشان دهيد.
7- اثر شرايط اوليه پارامترها و ماتريس كوواريانس را بررسي كنيد. به نحوي اين شرايط را تغيير دهيد كه اثر آنها را به خوبي ببينيد. 
8- با تغيير مرتبه مدل به 5 ،2 ،1 اثر تغيير مرتبه مدل را از نظر خروجي و پارامترها، با در نظر گرفتن معيار مناسب بررسي كنيد. نتايج را كامل در جدولي بياوريد.
9- بعد از شناسايي پارامترها براي مثال در زمان 50، سه پارامتر از سيستم را به نحوي تغييير دهيد كه تاثيري بر پايداري سيستم نداشته باشد. اين تغييرات را يك بار به صورت آرام و بار ديگر به طور سريع انجام دهيد و از روشهاي forgetting-factor با بررسي اثر فاكتور فراموشي و covariance-resetting با استفاده از معيار مناسب براي ريست كردن و periodic-covariance-resetting شناسایی را انجام دهید. 
10- براي سيستم ناپايدار، با در نظر گرفتن يك فيدبك ساده سيستم را پايدار كنيد و به شناسايي سيستم بپردازيد.
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