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 فرم طرح درس

 درس اولیهاطلاعات 

 درس تعداد واحد نوع درس بندی هفتگیزمان نام مدرس مقطع عنوان درس

 دکتر کاوه ملازاده کارشناسی گیری و کنترلابزار اندازه

 30:54-11:03 دوشنبهتئوری:  
 اجباری    

 اختیاری     

 

0 

عملی( 1نظری +  2)  

 15:33-14:54شنبه چهارعملی:   

 14:54-13:03شنبه چهار             

 13:03-10:14شنبه چهار             

 

 درس محدوده علمی

 نیازهاپیش
  0ریاضیات  -

 مبانی مهندسی برق -

 نیازهاهم

 ندارد

 های عملی( مورد استفاده در طول دورهافزار )مهارتنرم

 های کنترلها در سیستمگیری و چگونگی بکارگیری آنابزار اندازهشناسایی اجزا و درک نحوه کارکرد مهارت   (1

 اندازی حسگرها و عملگرهاکار با بردهای کنترلی و راهمهارت  (2

 روش آموزش

  افزارنرم کار با   کارگاه(  یا کارعملی )آزمایشگاه   حل تمرین    پرسش و پاسخ   سخنرانی

 درس منابع
 .فدک ایساتیسانتشارات:  ،منصور رفیعیان: مترجم ،“گیریهای اندازهسیستم“ کتاب (1

  .John Wiley، انشارات: Norman S. Nise: ه. نویسند"Control Systems Engineering"کتاب  (2
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 درس اهداف

 اهداف کلی
 رود شما:در پایان این درس، انتظار می

 مختلف آشنا شوید.ها در صنایع گیری و کاربرد آنانواع ابزارهای اندازهبا  (1

 .ها( آشنایی کامل داشته باشیدها و ثباتگیری )حسگرها، مبدلبا ساختمان و کارکرد ابزارهای اندازه (2

 را داشته باشید. های کنترل حلقه باز و حلقه بستهشناسایی اجزای سیستمتوانایی  (0

 آشنایی کامل داشته باشید. Arduino بردهای کنترلیبا  (5

 .اطلاعات از حسگرهای مختلف و صدور فرمان کنترلی مناسب به عملگرهای مختلف را داشته باشیدتوانایی عملی دریافت  (4

 گیردمیفرا )شغلی، تحصیلی( که دانشجو در پایان دوره  یهایمهارت
 های کنترلآشنایی کامل با اجزای سیستم (1

 صورت عملیگیری و کنترل به مرتبط با حوزه ابزار اندازهسازی مسائل مهندسی پیاده (2

 

 درس ارزشیابی

 های ارزشیابیسایر روش ترمامتحان میان ترمامتحان پایان

 :نمره  0

طبق تاریخ رسمی 

مندرج در تقویم 

آموزشی برگزار خواهد 

 .شد

 :نمره  4

 هایو سرفصل اول تاریخدر هفته 

 ترم تعیین خواهد شد.میان اتامتحان

 نمره(: 6بخش عملی ) -

ها های عملی و انجام منظم پروژهعملی به حضور منظم در کلاسنمره از بخش  5

قویم در هفته پایانی ت ان عملی، کهنمره دیگر این بخش نیز به امتح 2اختصاص دارد. 

 برگزار خواهد شد، اختصاص دارد.آموزشی 

 

 سایر نکات

 های الکترونیکی لازمآدرس
ستادآدرس الکترونیکی برای تماس با ا  

k.mollazade@uok.ac.ir 
دارندقرار  در آن که منابع استاد درسالکترونیکی صفحه  آدرس  

http://research.uok.ac.ir/~kmollazade 
http://agri.uok.ac.ir/kmollazade 

 و رفع اشکال ساعت مراجعه دفتری

ستاد   به منظور اطلاع از  ضور  برنامه هفتگی  به ،ساعت مراجعه به دفتر کار ا شان ح ست، مراجعه          ای شده ا صب  شان ن شگاه که در ورودی اتاق کار ای در دان

 نمایید.

 کلاس حل تمرین

 .ندارد

mailto:k.mollazade@uok.ac.ir
mailto:k.mollazade@uok.ac.ir
http://research.uok.ac.ir/~kmollazade
http://agri.uok.ac.ir/kmollazade
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 قوانین

 است. های نظری و عملی الزامیکلاس منظم درحضور   (1

 گردد.جلسه منجر به حذف درس توسط آموزش یا درج نمره صفر برای این درس می 0غیبت غیرموجه بیش از  (2

 الزامی است. عملیهای در کلاس هارعایت نظم و همکاری در انجام پروژه (0

 تکالیف

 ندارد.

 

 هفتگی )بخش نظری( بندیزمان

 نمره ها سرفصل شماره هفته

1 
 هایی از کاربرد آن در مهندسی بیوسیستمگیری و نمونهآشنایی با اهمیت استفاده از سیستم های اندازه نام سرفصل:

 1از منبع  1فصل  آدرس مباحث در کتب منبع:

4 

2 
 (ها و ...گیری، حسگرها، مبدلابزار اندازه یاجزا و تعاریفگیری )ابزار اندازه مفاهیم پایه نام سرفصل:

 1از منبع  1فصل  آدرس مباحث در کتب منبع:

0 
 های استاتیکی(مشخصه و الیبراسیونکگیری )ابزار اندازه مفاهیم پایه نام سرفصل:

 1از منبع  1فصل  آدرس مباحث در کتب منبع:

5 
 اههای کنترل )حلقه باز و حلقه بسته( و تجهیزات کنترل فرآیند در این سیستمانواع سیستم نام سرفصل:

 1از منبع  2فصل  آدرس مباحث در کتب منبع:

4 
 (آمپرمترها و گالوانومتر دارسنوال، آمیتر، ولت مترها ) ابزارهای دقیق ثبت آنالوگ نام سرفصل:

 1از منبع  5فصل  آدرس مباحث در کتب منبع:

6 
 (اسیلوسکوپ و ثبات های نمودار باز ، اسیلوگراف) ابزارهای دقیق ثبت آنالوگ نام سرفصل:

 1از منبع  5فصل  آدرس مباحث در کتب منبع:

3 
 (بت اطلاعاتهای ثسیستم و ، ولتمترهای دیجیتال A/Dهای مبدل) ابزارهای دقیق ثبت دیجیتال نام سرفصل:

 1از منبع  4فصل  آدرس مباحث در کتب منبع:

 ترمامتحان میان 8

0 
  های خازنی(حسگر و یترانسفورمرهای تفاضل پتانسیومترها، ) انواع حسگرهای مورد استفاده در مبدل ها نام سرفصل:

 1از منبع  6فصل  در کتب منبع:آدرس مباحث 

0 

13 
 (ایستورهترم و کرنش سنج ها ،خازن ها  سگرهای پیزو،حها )مورد استفاده در مبدل یانواع حسگرها نام سرفصل:

 1از منبع  6فصل  آدرس مباحث در کتب منبع:

11 
 )بخش اول( گشتاور و فشار یرو،ن یریاندازه گ یهاشناخت انواع مبدل  نام سرفصل:

 1از منبع  8فصل  آدرس مباحث در کتب منبع:
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12 
 (ومد)بخش  گشتاور و فشار یرو،ن یریاندازه گ یهاشناخت انواع مبدل  سرفصل:نام 

 1از منبع  8فصل  آدرس مباحث در کتب منبع:

10 
 )بخش اول( سرعت و شتاب یی،جابجا یریاندازه گ یشناخت انواع مبدل ها  نام سرفصل:

 1از منبع  0فصل  آدرس مباحث در کتب منبع:

15 
 (ومد)بخش  سرعت و شتاب یی،جابجا یریاندازه گ یشناخت انواع مبدل ها  نام سرفصل:

 1از منبع  0فصل  مباحث در کتب منبع:آدرس 

14 
 کنترل قدماتیمآشنایی با مباحث   نام سرفصل:

 2از منبع  2فصل  آدرس مباحث در کتب منبع:

 هفتگی )بخش عملی( بندیزمان

 ها سرفصل شماره هفته

 )بخش اول( Arduino IDE  افزار نرم یمعرف و Arduino برد با ییآشنا 1

 )بخش دوم( Arduino IDE  افزار نرم یمعرف و Arduino برد با ییآشنا 2

 نویآردو یسنویبرنامه در تکرار و یشرط یساختارها با ییآشنا و کیتراف چراغ اندازیراه 0

 پالس عرض ونیمدولاس با ییآشنا و الیسر پورت با ارتباط فتوسل، حسگر اندازیراه 5

 قرمز مادون حسگر اندازیراه 4

 حسگر یخروج ولتاژ یرپذیکیتفک به مربوط محاسبات انجام نحوه با ییآشنا و دما حسگر اندازیراه 6

 آن یرو بر دما حسگر یخروج ریمقاد شینما و یکاراکتر LCD اندازیراه 3

 بلندگو یانداز راه و صوت جادیا اصول با ییآشنا 8

 فاصله یرگیاندازه منظور به فراصوت ماژول یانداز راه 0

 های زمانی معینگسترده به منظور ذخیره اطلاعات در بازهافزارهای صفحهنحوه انتقال خروجی حسگر به نرمآشنایی با  13

 ساختار رله، گالوانومتر دآِرسنوال و فشار سنج لوله بوردونآشنایی با  11

 بند میوهدرجه یک ماشینسازی شده در های کنترل خودکار پیادهآشنایی عملی با ساختار سامانه 12

 امتحان عملی پایانی 10


