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	جایگاه درس در برنامه درسی دوره:
تحلیل و طراحی سیستمهای کنترل خطی، از جمله مباحث پایهای است که در رشتههای مهندسی برق، مهندسی مکانیک، مهندسی مکاترونیک، مهندسی شیمی و ... مطرح میشود و یکی از مهمترین ابزارهای مورد نیاز برای کار یک مهندس در محیط صنعتی است. در این درس به موضوع تحلیل سیستمهای دینامیکی و طراحی کنترلکننده برای این سیستمها پرداخته می شود. روشهای ارائهشده، روشهای پایهای و اساسی مهندسی کنترل هستند و پیش نیاز مهم سایر درسهای رشته مهندسی کنترل محسوب میشوند. به طور خلاصه، این درس حکم یک آچار فرانسه را برای یک مهندسی کنترل دارد.  

	هدف کلی: 
هدف از اين درس معرفي ابزارهاي لازم جهـت نمـايش، تحليـل، طراحـي و پيـادهسـازي سيسـتمهاي كنتـرل خطی است.

	اهداف عینی:   
          اهداف مفهومی: 
· معرفی سیستمهاي دینامیکی
· مفهوم فیدبک
·  مدلسازی سیستمهای دینامیکی
· تحلیل پایداری سیستمها
· رفتارشناسی حالت گذرا
· رفتارشناسی حالت ماندگار و مفهوم خطا
· روشهای تحلیل و طراحی کلاسیک
· آشنایی با تحلیل و طراحی سیستمهای کنترل خطی در محیط نرمافزار MATLAB

اهداف مهارتی: در پایان این درس، انتظار میرود که دانشجو توان لازم جهت تحلیل و طراحی سیستمهای کنترل پایهای را داشته باشد. در واقع، امکان استفاده صحیح و به جا از ابزارهای این درس در سیستمهای واقعی برای دانشجو مهیا گردد. 
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