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	محدوده علمی درس

	پیش‌نیازها

	1) پیش‌نیاز  1       ندارد
2) پیش‌نیاز 2      برق، اتومکانیک، 
3) پیش‌نیاز 3      طراحی ماشین
*پیش‌نیازها لزومی ندارد حتماً دروس باشند؛ بلکه پیش‌دانسته‌ها یا ابزارها را هم می‌تواند شامل شود.

	هم‌نیازها

	ندارد

	نرم‌افزار (مهارت‌های عملی) مورد استفاده در طول دوره

	1)  نرم‌افزار                 دارد
2) مهارت –آموزش کار با نرم افزار LabVIEW

	روش آموزش

	سخنرانی   پرسش و پاسخ   حل تمرین    کارعملی (آزمایشگاه یا کارگاه)   کار با نرم‌افزار 

	منابع درس

	1) مرجع 1- جزوه آموزشی 
1. Centinkunt Sabri (2007). Mechatronics, John Willy & Sons, Inc,
2. Alciatore D. G. and Histand M. B.(2012). Mechatronics, Mc Graw Hill Book Company.
3. Bradly D., Seward D., Dawson D. Burge S.(2000). Mechatronics, Stanly Thornes Ltd.
4. http://www.engr.colostate.edu/~dga/mechatronics/definitions.html
5. LabVIEW Tutorial, National Instrument.
2) 
.
      




	اهداف درس

	اهداف کلی

	در پایان این درس، انتظار می‌رود شما:
1)  اصول کار سامانه های مکاترونیک اشنا شوند
2) در محیط کار نرم افزار برنامه های پایه برای سامانه های مکاترونیک را فراگیرند
3) در محیط کار نرم افزار برنامه های کنترل سامانه های مکاترونیک را فراگیرند
4) با برد های اردوینو آشنا شوند

	مهارت‌هایی (شغلی، تحصیلی) که دانشجو در پایان دوره فرا می‌گیرد

	1) اصول کار سامانه های مکاترونیک اشنا شوند
2) در محیط کار نرم افزار برنامه های پایه برای سامانه های مکاترونیک را فراگیرند
3) در محیط کار نرم افزار برنامه های کنترل سامانه های مکاترونیک را فراگیرند
4) با برد های اردوینو آشنا شوند




	ارزشیابی درس

	امتحان پایان‌ترم
	امتحان میان‌ترم
	سایر روش‌های ارزشیابی

	(10) نمره
طبق تاریخ رسمی مندرج در تقویم آموزشی برگزار خواهد شد.
	میان‌ترم 1   5   نمره
میان‌ترم 2   --- نمره
در هفته اول تاریخ و سرفصل‌های امتحانات میان‌ترم تعیین خواهد شد.
	 تکالیف (5) نمره
تکالیف مربوط به کنترل سامانههای مکاترونیک را انجام و ارسال نمایند







	سایر نکات
(نکات خاصی که هر مدرس ممکن است برای درسی درنظر داشته باشد اما در این طرح درس پیش‌بینی نشده است.)

	آدرس‌های الکترونیکی لازم

	آدرس الکترونیکی برای تماس با استاد
HWbiosystems@yahoo.com
آدرس فضای ابری که منابع و تکالیف قرار می‌گیرند
http://agri.uok.ac.ir/mrmaleki/  

	ساعت مراجعه دفتری و رفع اشکال

	 در تمامی ساعات مشخص شده در برنامه الصاقی پشت درب دفتر کار

	کلاس حل تمرین

	ندارد

	قوانین

	1)  حضور در کلاس اجباری است.
2) قانون 2- تکالیف در زمان مقرر تحویل گرفته می شود
3) قانون 3- سه جلسه غیبت باعث ارجاع غیبتو حذف درس خواهد شد.

	تکالیف

	جزئیات برنامه تکالیف در اینجا ذکر شود. مثلاً:
1- دانشچویان باید یک سامانه مکاترونیک را برنامه نویسی نملیند
2- دانشچویان باید یک سامانه مکاترونیک را طراحی و راه اندازی کرده و در کلاس برای سایر دانشجویان تشریح نمایند.
3- 










	زمان‌بندی هفتگی
سرفصل‌ها باید برای 15 هفته تنظیم شوند. هر هفته ممکن است شامل 1 جلسه یا بیشتر باشد.
توضیحات ستون‌ها:
سرفصل‌ها: نام سرفصل‌ها و شماره فصول یا محدوده صفحات کتب منبع آورده شود.
ستون تکالیف:  منظور از تکلیف، گزارش کار (آزمایشگاه یا کارگاه)، حل تمرین، پروژه کلاسی، جمع‌آوری داده، ترجمه، ارائه گزارش از مقالات علمی مرتبط و غیره است.
ستون نمره:  درصد یا میزان نمره یا تعداد سؤال  مورد انتظار از این سرفصل در امتحان، درج شود.

	شماره هفته
	سرفصل‌ها 
	تحویل تکالیف
	تکالیف محوله پایان کلاس
	نمره

	1
	نام سرفصل: مقدمه
مقدمه‌ای بر مکاترونیک
آدرس مباحث در کتب منبع:-فصل 1 از منبع 1
	-
	نصب نرم افزار LabVIEW
	

	2
	نام سرفصل:   مفاهیم پایه در مکاترونیک
لوپ باز و بسته تشریح چند مثال برای هر کدام ، اجزاء مکاترونیک
آدرس مباحث در کتب منبع: فصل 2 از منبع 1
	-
	-
	

	3
	نام سرفصل:
درک مستندات، فیزیک و ریاضی در طراحی سامانه های  مکاترونیک، فلوچارت اجرا در  مکاترونیک، ترسیمات فنی  مکاترونیک، نمایش سامانه های  مکاترونیک، وئ جند مثال از آن
آدرس مباحث در کتب منبع: فصل 2 از منبع 1
	-
	-
	

	4
	نام سرفصل: کنترل سامانه های مکاترونیک
مقدمه ای بر نرم افزار  LabVIEW
آدرس مباحث در کتب منبع: منبع 7
	-
	-
	

	5
	نام سرفصل: کنترل سامانه های مکاترونیک
برنامه های ساده در محیط  نرم افزار  LabVIEW 
کنترل، اندیکاتور، اعداد شناور ، انواع سیم های ارتباطی 
آدرس مباحث در کتب منبع: منبع 7
	
	 برنامه نویسی   در محیط  نرم افزار  LabVIEW-برنامه اول 
	

	6
	نام سرفصل: کنترل سامانه های مکاترونیک
برنامه های  ابتدایی لازم محیط  نرم افزار  LabVIEW 
آدرس مباحث در کتب منبع: منبع 7
	تحویل برنامه هفته قبل از طریق ایمیل آدرس 
	برنامه نویسی   در محیط  نرم افزار  LabVIEW-برنامه دوم
	

	7
	نام سرفصل: کنترل سامانه های مکاترونیک
تعاریف Structure  در محیط  نرم افزار  LabVIEW
آدرس مباحث در کتب منبع: منبع 7
	تحویل برنامه هفته قبل از طریق ایمیل آدرس 
	برنامه نویسی   در محیط  نرم افزار  LabVIEW-برنامه سوم
	

	8
	نام سرفصل: کنترل سامانه های مکاترونیک
تعاریف بولین و جبر بول در محیط  نرم افزار  LabVIEW
آدرس مباحث در کتب منبع: منبع 7
	تحویل برنامه هفته قبل از طریق ایمیل آدرس 
	برنامه نویسی   در محیط  نرم افزار  LabVIEW-برنامه چهارم
	

	9

	نام سرفصل: کنترل سامانه های مکاترونیک
تعاریف String  در محیط  نرم افزار  LabVIEW
آدرس مباحث در کتب منبع: منبع 7
	تحویل برنامه هفته قبل از طریق ایمیل آدرس 
	برنامه نویسی   در محیط  نرم افزار  LabVIEW-برنامه پنجم
	

	10
	نام سرفصل: کنترل سامانه های مکاترونیک
تعاریف  شرط و انتخاب در محیط  نرم افزار  LabVIEW
آدرس مباحث در کتب منبع: منبع 7
	تحویل برنامه هفته قبل از طریق ایمیل آدرس 
	برنامه نویسی   در محیط  نرم افزار  LabVIEW-برنامه ششم
	

	11
	نام سرفصل: کنترل سامانه های مکاترونیک
خروج و ورود در  در محیط  نرم افزار  LabVIEW آرایه های اعداد، بولین، استریگ ، کلاستر در محیط  نرم افزار  LabVIEW و کاربرد انها
آدرس مباحث در کتب منبع: منبع 7
	تحویل برنامه هفته قبل از طریق ایمیل آدرس 
	برنامه نویسی   در محیط  نرم افزار  LabVIEW-برنامه هفتم
	

	12
	نام سرفصل:  مکاترونیک برای ایجاد حرکت
Rotary-to-Rotary, Rotary-to- Translation
آدرس مباحث در کتب منبع: فصل 3 منبع 2
	تحویل برنامه هفته قبل از طریق ایمیل آدرس
	برنامه نویسی   در محیط  نرم افزار  LabVIEW-برنامه هشتم
	

	13
	نام سرفصل:  مکاترونیک برای ایجاد حرکت
 تشریح مسایل مختلف و طریقه حل آنها
آدرس مباحث در کتب منبع:  فصل 3 و 4 منبع 2
	تحویل برنامه هفته قبل از طریق ایمیل آدرس
	آمادگی برای امتحان میان ترم
	

	14
	نام سرفصل:  مکاترونیک برای ایجاد حرکت
[bookmark: _GoBack]  ادامه تشریح مسایل مختلف و طریقه حل آنها
آدرس مباحث در کتب منبع:  فصل 3 و 4 منبع 2
	-
	-
	

	15
	نام سرفصل: کنترل سامانه های مکاترونیک
تشریح سامانه های موجود مکاترونیک در کلاس
آدرس مباحث در کتب منبع: -
	-
	-
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