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یکی از سیستمها زیر را در نظر بگیرید:
	

	

	

	

	



[bookmark: OLE_LINK65]الف: یک نمایش فضای حالت برای آن بدست آورید.
ب: فرض کنید که ماتریس حالت نمایش بدست آمده نامعلوم باشد. یک کنترلکننده تطبیقی بهینه برای این سیستم طراحی کنید. اثرات پارامترهای طراحی از جمله وزنها، زمان نمونهبرداری، تعداد نمونههای لازم جهت انجام بروزرسانی و ... را بررسی کنید.
ج: مورد ب را برای ردیابی ورودیهای مرجع سینوسی و پالس تکرار کنید. فرکانس سیگنالهای مرجع را دلخواه انتخاب کنید. 
د: فرض کنید که سیستم در معرض اغتشاش است (نحوه تاثیر اغتشاش را دلخواه در نظر بگیرید). کنترلکننده مقاوم مناسبی طراحی کنید. پارامتر تضعیف را مناسب انتخاب کرده و اثر آن را بررسی کنید.  

ارسال فایل گزارش به Yazdan_batmany@yahoo.com

موفق باشید.
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