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سیستم مرتبه دوم زیر را در نظر بگیرید:
	

	

	

	

	



[bookmark: OLE_LINK65]الف: کنترلکننده PID را با استفاده از روش ZN حلقه باز طراحی کنید.
ب: کنترلکننده PID را با استفاده از روش ZN حلقه بسته طراحی کنید.
ج: در هر مورد اثر اغتشاش از جنس پله را نیز بررسی کنید. 

ارسال فایل گزارش به Yazdan_batmany@yahoo.com

موفق باشید.
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