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 279 سال تحصیلی:                       به نام خدا                                               

 مهندسی دانشکده: یزدان باتمانی نام مدرس: 702 شماره اتاق: شماره تلفن:

 غیرخطیکنترل  نام درس:

Email:rb.ta.to.@inabtab.y  صول کنترل مدرنا نیاز:مه 

 ارشد کارشناسی مقطع: 

 3 واحد: تعداد

 :در برنامه درسی دوره جایگاه درس

دهد. با در اختیار دانشجویان قرار میرا غیرخطی های کنترل سیستم هت تحلیل و طراحیجهای ای از روشمجموعه درساین 

 گردد. ها دو چندان میت فراگیری این روشیمها، اهدر انواع سیستم وامل غیرخطیعتوجه به وجود 

  هدف کلی:

 مسائل واقعیو استفاده به موقع از آنها در  یرخطیغهای کنترل طراحی سیستمتحلیل و های وشرآشنایی با 

    :عینی اهداف

 اهداف مفهومی:           

  های غیرخطیهای خطی و سیستمسیستمتفاوت 

  های حدیچرخه و تعادلمفاهیم 

  ی مرتبط با آنهاپایداری و قضایامفاهیم 

 سازی فیدبک، مد لغزشی، پسگام، های طراحی غیرخطی: خطیروشERDS ... و 

 های استفاده از آنهاهای مطرح شده و محدودیتموارد استفاده از روش 

 هاسازی این روشچگونگی پیاده    

 

-را در سیستم یرخطیغهای طراحیتوان لازم جهت شجو دانرود که یمدر پایان این درس، انتظار  اهداف مهارتی:

 در واقع، امکان استفاده صحیح و به جا از ابزارهای این درس برای دانشجو مهیا گردد. . داشته باشدهای واقعی 

 مواد آموزشی:

 د، کامپیوتر، وایت بورویدیوپرژکتور
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 محتوای درس

 هفته موضوع محتویات موضوع

 اهمیت و جایگاه کنترل غیرخطی، عاریفتمفاهیم و 

 مطرح در طول دورهمسائل 
 1 مقدمه

 7 های غیرخطیسیستم حلیلت صفحه فازحلیل ت

 3 های غیرخطیسیستم حلیلت تابع توصیفیحلیل ت

 4 های غیرخطیسیستم حلیلت توابع توصیفیکاربرد 

 5 لیاپانوفئوری ت لیاپانوفروش مستقیم  ،پایدارییم مفاهو تعاریف 

 6 لیاپانوفئوری ت ، یافتن توابع لیاپانوفلیاپانوفغیرمستقیم روش 

 ،سازی فیدبکطیخو اصول مفاهیم 

 حالت-سازی ورودیطیخ
 2 سازی فیدبکطیخ

 8 سازی فیدبکطیخ خروجی-سازی ورودیطیخ

 9 لغزشینترل ک و اصول طراحیفاهیم م

 10 لغزشینترل ک طراحی کنترل مد لغزشی، پدیده چترینگش ور

 اصلییده ا

 طراحیروش 
 11 پسگامنترل ک

 17 های غیرخطیبهینه سیستمنترل ک BJHاولیه، معادله مفاهیم 

 13 های غیرخطیبهینه سیستمنترل ک معادله ریکاتی وابسته به حالتهای تقریبی، روش وشر

 14 فته پایداریپیشرظریه ن های ناخودگردانپایداری به سیستم و قضایای تعاریفتعمیم 

 15 فته پایداریپیشرظریه ن دایره، قضیه پوپوفقضیه 

 16 بندیجمع 
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Some related papers. 
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 ارزیابی شیوه

 ردیف عنوان نمره درصد

 1 تمرینات دستی 10

 7 سازیتمرینات شبیه 10

 3 پروژه 70

 4 آزمون میانی 30

 5 آزمون پایانی 30

 

 وظایف دانشجویان

 ردیف شرح وظایف

 1 حضور موثر در جلسات درس

 9 ها در زمان مقررتکالیف و گزارش انجام

 3 رعایت نظم و انضباط در طول دوره

 


